I.1.S.S. PROGRAMMAZIONEDISISTEMIE AUTOMAZIONE| A.S.2025/26
“CIGNA-BARUFFI- INSEGNANTE:DHO Marco-VIGLIETTI Stefano CLASSE
GARELLI” SAMME

1)OBIETTIVIGENERALIDI APPRENDIMENTO
SaperprogettareunciclodilavoroperunamacchinaautomaticagestitadaunPLC. Conoscere i
principali motori elettrici ed i principali sensori e trasduttori.

2)ACCORDIINTERDISCIPLINARI RAGGIUNTIIN SEDE DICONSIGLIO DI CLASSE
Sonostatiindividuatiiseguentinoditematiciinterdisciplinaririguardantilamateria:

e  Goniometria Matematica
e MacchineutensiliaControlloNumerico Tecnologiameccanica
3JACCORDICONLA CLASSE

Gliallievinonsiorganizzerannoininterrogazioniprogrammatemasiaccetterannoeventualipresentazioni.
Gliallievi,quandochiamatiperunaverificaorale,potrannoavvalersidiunagiustificazioneperperiododidattico.
Afrontedieventualiverificheoraliconesitononpositivo, siprocederaconinterventicurricolarieconunasuccessivainterrogazione nell’arco
di circa quindici giorni a meno di essere a fine quadrimestre, quando I’insegnante dovra dare spazio alle verificheper gli altri allievi.

4)AGGANCICONPROGETTIATTIVATINELLACLASSE

Orientamentoinuscita:conoscenzadell’offertauniversitariaedelmondodellavoro

5)ATTIVITA’PREVISTEDALCONSIGLIODICLASSE
Visitediistruzionepressoaziendedelsettore.
Laclasseecoinvoltanelleattivitadenominate*Percorsi perlecompetenzetrasversalieperl’ orientamento” (PCTO).

6) PROGRAMMAZIONEDEIMODULIEDELLEUNITA’DIDATTICHE

UNITA’D’APPRENDIMENTON. 1
ILPLC
COMPETENZA OBIETTIVISPECIFICI PERIODO
Acquisizione delle informazioni e  ConoscereloschemageneralediunPLC Settembre—ottobre—
teoriche fondamentali per poter e Conoscerneleparticomponentiprincipali novembre —
procedere alla programmazione (in dicembre-gennaio-
laboratorio)di cicli ordinati, febbraio-marzo
sequenzialiecontemporizzazionecon quantita ore: 50
ilPLC
DOCENTE
Dho Marco
MACROCONOSCENZE | CONTENUTI METODOLOGIE TIPOLOGIADIVERIFICA
Elementifondamentalidi > Grandezze fondamentali per le Lezionefrontale Verificascritta
elettromeccanica correnticontinueeperlecorrenti
alternate
» Contatti,pulsanti,interruttori,rele,
teleruttori, trasformatori ed
alimentatori
» Circuitielettricidicomando,
segnalazione e di potenza.
PLC(ProgrammableLogic » Schemafunzionaleablocchi Lezione frontale Verifiche orali
Controller) > Analisidelleparticomponenti: Discussioneguidata Verifichescritte
- alimentatore
- memorie
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-CPU

- BUS

- unitaingressoeuscitadigitali

- unitaingressoeuscitaanalogiche

ProgrammazionedeiPLC

» Programmazioneconla“tecnicadei
contatti”

» Assegnazionel/O

» Cicliordinati

» Ciclicon memorie

» Ciclicon temporizzatori
» Gestionedell’emergenza

-Lezionefrontale
SoftwareSTEP7

Verifichediprogrammazione
Verifiche in laboratorio

UNITA’D’APPRENDIMENTON. 2
SENSORI E TRASDUTTORI

COMPETENZA
Capacita di scegliere il trasduttore
idoneoperilrilievodiunadeterminata

OBIETTIVISPECIFICI

o  Conoscereidiversitipidisensorietrasduttori

grandezza da misurare.
Capacita di interpretare le

informazionifornitedaitrasduttori

PERIODO/Docente
Novembre-marzo
quantita ore: 20

DOCENTE
CocoL.uigi

MACROCONOSCENZE

CONTENUTI

METODOLOGIE

TIPOLOGIADIVERIFICA

Sensorietrasduttori

e Segnaliditipoanalogicoedigitale
e  Trasduttorianalogiciedigitali
e  Parametricaratteristicidiun
trasduttore
e  Trasduttoriassolutiedincrementali
e Trasduttoridiposizione
e Potenziometrici
- Capacitivi
- Encoderrotativoincrementaleed
assoluto
- Encoderlineare
- Resolver
e  Trasduttoridivelocita

Dinamotachimetrica

Ruotafonica

e  Trasduttoridideformazioneedi
forza: estensimetri

e  Trasduttoridi temperatura:
Termoresistenze, Termistori,
Termocoppie

Lezione frontale
Discussione guidata
Eserciziallalavagna

Verificheorali

UNITA’D’APPRENDIMENTON. 3
ATTUATORI ELETTRICI

COMPETENZA
Capacitadigestireaspettirelativiai
motori elettrici e dei loro sistemi di

OBIETTIVISPECIFICI

e  Conoscerelediversetipologiedimotorielettrici

PERIODO
Febbraio-maggio
quantita ore: 40

regolazioneconparticolareriguardo DOCENTE
all’utilizzosumacchineautomatiche Dho Marco
MACROCONOSCENZE | CONTENUTI METODOLOGIE TIPOLOGIADIVERIFICA
Attuatorielettrici e Tipidimotoriinc.c. Lezione frontale Verificheorali

¢ Regolazionedellavelocitaperi

Discussioneguidata
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motoriinc.c. Eserciziallalavagna

e Tipidimotoriinc.a.

e  Motorielettriciasincroni-trifase

e Elettronica di potenza per la
regolazionedeimotoriinc.a.
Motoripasso-passo

e Motoribrushless

8)LIBRI DI TESTO

G. Bergamini Sistemi e automazione 3 HOEPLIMONDOVT’,

30/09/2025

Proff.MarcoDHO e Stefano VIGLIETTI
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