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“CIGNA-BARUFFI- AUTOMAZIONE CLASSE
GARELLI” INSEGNANTE: DHO Marco — VIGLIETTI Stefano SAMME

1) OBIETTIVI GENERALI DI APPRENDIMENTO

Saper progettare un ciclo di lavoro per una macchina automatica gestita da un PLC.
Conoscere 1 principali motori elettrici ed 1 principali sensori e trasduttori.

2) ACCORDI INTERDISCIPLINARI RAGGIUNTI IN SEDE DI CONSIGLIO DI CLLASSE
Sono stati individuati i seguenti nodi tematici interdisciplinari riguardanti la materia:

e  Goniometria Matematica

e Macchine utensili a Controllo Numerico Tecnologia meccanica

3) ACCORDI CON LA CLASSE

Gli allievi non si organizzeranno in interrogazioni programmate ma si accetteranno eventuali presentazioni.

A fronte di eventuali verifiche orali con esito non positivo, si procedera con interventi curricolari e con una successiva interrogazione
nell’arco di circa quindici giorni a meno di essere a fine periodo scolastico (primo o secondo), quando I’insegnante dovra dare spazio
alle verifiche per gli altri allievi.

4) AGGANCI CON PROGETTI ATTIVATI NELLA CLASSE

Orientamento in uscita: conoscenza dell’offerta universitaria e del mondo del lavoro

S) ATTIVITA’ PREVISTE DAL CONSIGLIO DI CLASSE

Visite di istruzione presso aziende del settore.
La classe ¢ coinvolta nelle attivita denominate “Percorsi per le competenze trasversali e per I’orientamento” (PCTO).

6) PROGRAMMAZIONE DEI MODULI E DELLE UNITA’ DIDATTICHE

UNITA’ D’APPRENDIMENTO N.

1

IL PLC

COMPETENZA OBIETTIVI SPECIFICI PERIODO
Acquisizione delle informazioni e  Conoscere lo schema generale di un PLC Settembre—ottobre —
teoriche fondamentali per poter e Conoscerne le parti componenti principali novembre —

procedere alla programmazione (in
laboratorio) di cicli ordinati,
sequenziali e con temporizzazione con

il PLC

dicembre-gennaio-
febbraio-marzo
quantita ore: 50

DOCENTE

Viglietti Stefano
MACRO CONOSCENZE | CONTENUTI METODOLOGIE TIPOLOGIA DI VERIFICA
Elementi fondamentali di » Grandezze fondamentali per le Lezione frontale Verifica scritta
elettromeccanica correnti continue e per le correnti

alternate

> Contatti, pulsanti, interruttori,relg,
teleruttori, trasformatori ed
alimentatori

> Circuiti elettrici di comando,
segnalazione e di potenza.

PLC (Programmable Logic
Controller)

> Schema funzionale a blocchi
» Analisi delle parti componenti:
- alimentatore
- memorie
- CPU

Lezione frontale
Discussione guidata

Verifiche orali
Verifiche scritte
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- BUS
- unita ingresso e uscita digitali
- unita ingresso e uscita analogiche

Gruppi di continuita
elettrica e impianti di
cogenerazione

» Schema a blocchi per un gruppo di
continuita
» Impianti di cogenerazione energetica

Lezione frontale

Verifiche orali
Verifiche scritte

Programmazione dei PLC

» Programmazione con la “tecnica dei
contatti”

» Assegnazione I/O

> Cicli ordinati

» Cicli con memorie

» Cicli con temporizzatori
» Gestione dell’emergenza

- Lezione frontale
Software STEP 7

Verifiche di programmazione
Verifiche in laboratorio

UNITA’ D’APPRENDIMENTO N.

2

SENSORI E TRASDUTTORI

COMPETENZA OBIETTIVI SPECIFICI PERIODO/Docente
Capacita di scegliere il trasduttore e Conoscere i diversi tipi di sensori e trasduttori Novembre-febbraio

idoneo per il rilievo di una determinata

grandezza da misurare.

quantita ore: 20

Capacita di interpretare le DOCENTE
informazioni fornite dai trasduttori Dho Marco
MACRO CONOSCENZE | CONTENUTI METODOLOGIE TIPOLOGIA DI VERIFICA

Sensori e trasduttori

e Segnali di tipo analogico e digitale
e  Trasduttori analogici e digitali
e  Parametri caratteristici di un
trasduttore
e  Trasduttori assoluti ed incrementali
e  Trasduttori di posizione
e Potenziometrici
- Capacitivi
- Encoder rotativo incrementale ed
assoluto
- Encoder lineare
- Resolver
e  Trasduttori di velocita
- Dinamo tachimetrica
- Ruota fonica
e  Trasduttori di deformazione e di
forza: estensimetri
e  Trasduttori di temperatura:
Termoresistenze, Termistori,
Termocoppie

Lezione frontale
Discussione guidata
Esercizi alla lavagna

Verifiche orali

UNITA’ D’APPRENDIMENTO N.

3

ATTUATORI ELETTRICI

COMPETENZA

OBIETTIVI SPECIFICI

Capacita di gestire aspetti relativi ai
motori elettrici e dei loro sistemi di

regolazione con particolare riguardo
all’utilizzo su macchine automatiche

e Conoscere le diverse tipologie di motori elettrici

PERIODO
Marzo-maggio
quantita ore: 40
DOCENTE
Dho Marco
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MACRO CONOSCENZE | CONTENUTI METODOLOGIE TIPOLOGIA DI VERIFICA
Attuatori elettrici e Tipi di motori in c.c. Lezione frontale Verifiche orali
e Regolazione della velocita per i Discussione guidata
motori in c.c. Esercizi alla lavagna
e Tipi di motori in c.a.
e  Motori elettrici asincroni - trifase
e Elettronica di potenza per la
regolazione dei motori in c.a.
e  Motori passo - passo
e Motori brushless
8) LIBRI DI TESTO
G. Bergamini Il nuovo Sistemi e automazione vol.3 HOEPLI

MONDOVT’, 20/10/2025

Proff. Marco DHO e Stefano VIGLIETTI
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